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Beispiel: geregelter Gleichstromantrieb 
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·�----GLEICH s T � n HA N T  R r e B
•�-•�-NETZWERK1 NETZ1 8RUECKE, DROSSEL, MOTOR

NETZWERK 
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NETZ • DRNETZ(l,
GLEICH • A6PULStl,

21 3/ UMAX, F, PHI, RN, LN, IOLN) 
2, 3, 41 5/ ZOT, TVPOATEN, ST) 

.LO • L (4, 
M�TOR • VRL C6, 

· END
•�----STROMABGRIFF

6/ IOLD, LO) 
5/ EMK, RA, IO(A, LA> 

AUSGAENGE !ANKE� � I(LA.MOT□R) 
••-•-•MOTORI MECHANIK, EPlEUGTE EMK 

MOMENT • PSl*IA��ER • MLAST
OMEGA • INTCOM!o, MOMENT/THETA)
EMK • PSl*OMEGA

··--�-veNT!LRECELUNG
DELTA□ � nMSOLL � PZ•nMEGA 
ISnLL • PBCISMlX, KlP*DELTAO)
OELTAI • ISOLL • Pl*IANKER
UST • PIBCUC�, K2P, K2I, TN, USTMAX, DELTA!)

•�----GITTERSTEUERSATZ
OEFINE J • 1, 6 
STIJ) • GITTER(AWSTCJ>, F1 IMPDAU, UST)
ENO 
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