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- Interaktive Programmentwicklung mit direktem Austesten der Bewegungen

- Integration einzelner Programmteile zu einem komplexen Programm.

Es ist abzusehen, daß der Einsatz von Sensoren und die Integration aller an 

der Produktion beteiligten Komponenten einen Übergang von den bis jetzt vor

herrschenden Programmierverfahren zur textuellen Programmierung mit einem 

"intelligenten" Laufzeitsystem erfordert, wozu durch diesen Technologie

Transfer aus den USA ein Anfang gemachtwurde.wenn auch im Moment noch Pro

bleme der Mechanik und Steuerung im Vordergrund stehen, so ist doch schon 

abzusehen, daß mit dem weiteren Preisverfall der Hardware (vor allem der 

Speicher) in naher Zukunft auch im Roboterbereich die Softwareentwicklung 

fQ-r den Anwender zum wichtigsten Problem wird. 

Das Institut plant, auf der Basis des bisher gewonnenen Know-hows ein System 

zu entwickeln, das die Aspekte der Bedienungsfreundlichkeit, Modularität, 

Sensorintegration und den Anschluß an ein CAD- bzw. CAM-System berücksich

tigt. Außerdem soll bei dieser Entwicklung auf Probleme der Portabilität, 

verteilten Rechner , grafischen Unterstützung und Betriebssicherheit einge

gangen werden. Das Institut ist gerne bereit, das installierte System inter

essierten Anwendern zugänglich zu machen und die Weiterentwicklung des Sy

stems zusammen mit einem industriellen Partner durchzuführen. 


