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Mit dem vielfältigen Einsatz softwaregesteuerter Produkte und Infrastrukturen in unse-
rem Alltag wachsen die Software-Qualitätsanforderungen, insbesondere in den Bereichen
funktionale Sicherheit und Informationssicherheit. In der Luft- und Raumfahrt, der Ener-
gieerzeugung und im Schienenverkehr, aber auch in der Medizintechnik, der Automobil-
technik und bei mobilen Systemen sind Zertifizierung und der Nachweis der Sicherheit
kritischer Systeme und softwarespezifische Sicherheitsnormen international etabliert und
bindend. Zwei aktuelle, domänenübergreifende Herausforderungen bei der Entwicklung
sicherer Software sollen im Workshop adressiert werden:

(1) Modellgetriebene Entwicklung eingebetteter Software wird in der Industrie immer
wichtiger und in ihren Grundlagen für höhere Sicherheitsanforderungsstufen seit langem
in Sicherheitsnormen als dringend empfohlen klassifiziert. Da Normen aber immer nur
die etablierten Regeln der Technik darstellen, entsteht für den Hersteller mit jedem Schritt
hin zum erweiterten Einsatz modellgetriebener Methoden und Werkzeuge die Herausfor-
derung, dass diese im Zertifizierungsprozess neu akzeptiert werden müssen, selbst wenn
noch keine normativen Aussagen zu ihnen vorliegen.

(2) Durch die zunehmende Vernetzung kritischer Infrastrukturen und die Anbindung mo-
biler Endgeräte entstehen neue Risiken aus der wechselseitigen Abhängigkeit von Infor-
mationssicherheit und funktionaler Sicherheit. Hier sind eine Integration von Safety- und
Security-Prozess und neue Methoden gefragt, die eine verbindende Behandlung von funk-
tionaler Sicherheit und Informationssicherheit in der Risikoanalyse, der Entwicklung und
beim Sicherheitsnachweis unterstützen.

Der Workshop soll den Austausch über gewonnene Erfahrungen und neue Ansätze zur Ent-
wicklung zertifizierbarer, sicherheitskritischer Software und insbesondere zu den Heraus-
forderungen Modellgetriebene Entwicklung und Integration von Informations- und funk-
tionaler Sicherheit zwischen Teilnehmern aus Industrie und Forschung fördern.
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analyses with respect to development-related and evolution-related issues. Moreover, the
concept is to a large extent constructed tool-independent as both artefacts to analyse and
the related annotations are kept in an external repository.

To analyse the information specified by these annotations we can export them from Mat-
lab/Simulink into our external framework and link them with representatives of the Simulink
model. We have exemplified one analysis of meta information with the help of annotations
in Section 2.3.

Up to now, we are able to import Simulink models and requirements into the external
framework. Furthermore, we implemented the annotation concept for Simulink models.
However, in order to establish traceability using the annotation concept we have to integrate
annotations into the other artefacts as well. Last but not least the annotation concept is
currently just a prototype. In order to put the concept into practice it has to be extended
and restructured to make annotations more expressive. For instance, annotations are
currently appended to blocks in a linear, i. e. flattened, manner. That way information
about relationships among themselves cannot be captured and hence, we loose information
compared to the free text approach where information can be grouped textually. This
requires a deeper analysis of the kinds of information to be annotated and a different way
to specify them in a user-friendly manner. After restructuring annotations a graphical user
interface will be needed to support the engineers during evolution of the product line.
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modellbasierten AUTOSAR-Funktionsentwicklung. In MBEFF ’08, pages 1 – 15, 2008.

[ZMV+03] Z. Zdrahal, P. Mulholland, M. Valasek, P. Sainter, M. Koss, and L. Trejtnar. A Toolkit
and Methodology to Support the Collaborative Development and Reuse of Engineering
Models. In DEXA 2003, pages 856–865, 2003.

200


